
 

 

 

 

 

 

 

 

 
Wegerregte Schwingung mit Freiheitsgrad f = 2 
 

freie Koordinaten: yv, yh, ys,  
 

generalisierte Koordinaten: yS,  
 
Zwangsbedingungen: 
 
 
 
 
Erregerfunktionen: 
 
 
 
 
 
 
 
Bewegungsgleichungen nach Prinzip von D'ALEMBERT: 
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Symbolische Schreibweise (s. Formelsammlung): 
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Die Lösungen dieses DGL-Systems setzen sich aus den homogenen und den parti-
kulären Lösungen zusammen. 

Die homogene Lösung entspricht der Lösung des Problems als freie Schwingung 
(keine Wegerregung). Diese Schwingung klingt wegen der (immer vorhandenen) 
Dämpfung mit der Zeit ab.  

 

 

Ansätze (Verzicht auf Index h für "homogen"): 

 

 

Charakteristische Gleichungen: 

 

 

Koeffizientendeterminante: 
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Lösungen der charakteristischen Gleichungen: 

 

 

 

Umformung der e-Funktionen über die EULER-Formel: 

 

 

Homogene Lösung: 

 

 

Die Konstanten d1i  und d2i  sind nach den charakteristischen Gleichungen nicht 

unabhängig voneinander. Es gilt z. B.: 

  

 

Die dann in  

 

 

verbliebenen 4 Konstanten sind über die 4 Anfangsbedingungen zu bestimmen. 
(Hier nicht ausgeführt.) 
 

 

  

 

Die Partikulärlösung existiert so lange, wie die Erregung existiert. Diese (stationäre) 
Lösung wird im Weiteren ermittelt. 

Ansatz (Verzicht auf Index p für "partikulär"): 
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Koeffizientenvergleich: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Partikuläre Lösung: 
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