
Mechanische Bewegungswiderstände 
 
Mechanische Bewegungswiderstände – Lasten, die einer Bewegung hindernd entgegen wirken,  
 d. h. Bewegungsenergie verbrauchen 
 
Beispiele für erwünschtes/unerwünschtes Wirken von Bewegungswiderständen: 
 

erwünscht unerwünscht 

Maschinenelemente: 
 Kupplungen  
 Reibradgetriebe 
 Riementriebe 
 Feststellgewinde 

Maschinenelemente: 
  Zahnradgetriebe 
  Gleit- und Wälzlager 
  Bewegungsgewinde 

Fahrzeuge:  Fortbewegung Fahrzeuge, Flugzeuge: Luftwiderstand 

Technologie:  Walzen 
 Reibschweißen 

Technologie: Tiefziehen 
 Gesenkschmieden 

Schwingungsdämpfung (Messgeräte)  

Natur, Umwelt,  Alltag 

 

Prinzipskizze für Translation (Widerstandskraft) 
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Abhängigkeiten der Widerstandskräfte 
 
 Bewegungswiderstand(skraft Fw) 

Abhängigkeit der 
Widerstandskraft 

keine Lineare 
Wegabhängigkeit 

Lineare 
Geschwindigkeitsabh. 

Quadratische 
Geschwindigkeitsabhängigikeit 

Widerstandskraft Fw     

Beispiel 
Gleitreibung 
(COULOMB) 

Feder mit linearer 
Kennlinie Laminare Strömung Turbulente Strömung 

Bewegungsgleichung 
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Konstanten-
bestimmung 

 
                                       Anfangsbedingungen: 
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Anhang: Integrationen der Bewegungsgleichungen 
 
        Konstante Widerstandskraft:  Linear wegabhängige Widerstandskraft:  
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Linear geschwindigkeitsabhängige Widerstandskraft: Quadratisch geschwindigkeitsabhängige Widerstandskraft: 
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Widerstände  

• des Mittels, in dem ein Körper sich bewegt, z. B. Luft, Wasser  
• Widerstände der Trägheit und Reibung  
• Steifigkeit von Seilen und Ketten  

 
 
 
Haftung – kein Bewegungswiderstand 
 
Szabo 
 
http://www.zeno.org/Meyers-1905/A/Bewegungswiderstand 
 
http://goessner.net/learn/dynamik/lec05/ 
 


