
Formelsammlung Technische Mechanik  51 
   

 

 

Fn

Fr r+dF

Fn

DT2r

dr

Fr

n

r

dn

 

 
        mit:  - Verschiebung in radialer Richtung ( )ru r
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Integrationskonstanten aus Randbedingungen
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T(r) - Temperaturdifferenz 

Randbedingungen (je 1 pro Rand) für u bzw.r r  

Kreis- und Kreisringscheiben 

Gestaltänderungsenergiehypothese: 
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Kreis- und Kreisringplatten 
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        mit:  - Verschiebung der Plattenmittelfläche in z-Richtung ( )w r

 
 

 

  
         mit:  r0  - beliebiger Bezugsradius 
    C1, …, C4 -  Integrationskonstanten aus Randbedingungen
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Randbedingungen (je 2 pro Rand) für w oder qr bzw. w´ oder mr 

Gestaltänderungsenergiehypothese: 
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