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Kreis- und Kreisringscheiben

p - Massendichte

® =2 N Winkelgeschwindigkeit
(n — Drehzahl)

AT(r) - Temperaturdifferenz
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ur”+uTr—u—£:[l(r ur)’}’:—l_EV po’r+(1+v)a (ATY)

mit: U (r) - Verschiebung in radialer Richtung
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_ 0 (Vollscheibe)
mit: a= . . .
Innenradius (Ringscheibe)

C,, C, — Integrationskonstanten aus Randbedingungen

Randbedingungen (je 1 pro Rand) fir u, bzw. o,

o, = I—Ev2 [vuTr+ur'—(1+v)ocAT}

G, = I—Ev2 {u—rr+v ur'—(1+v)ocAT}

Gestaltanderungsenergiehypothese: G, :\/ Gf + G(ZP —0, §,

, u, \%
g, =Uu, € =" SZ:—E(Gr+G(p)+OLAT
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Kreis- und Kreisringplatten

p(r) —Druck auf Plattenmittelflache
_E h?
12 (1 —vz)

K Plattensteifigkeit

AAw:w""+2W——W—2+ﬂ3=l{rF(rw’)}’}': p(r)
r r rr K

mit:  W(r) - Verschiebung der Plattenmittelflache in z-Richtung
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or
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w=C +C,In—+C, r’+C, r’ In—+ fur: p(r) = p, = konst.

Fo Fo

mit: I, - beliebiger Bezugsradius
Ci., ..., C4 - Integrationskonstanten aus Randbedingungen

Randbedingungen (je 2 pro Rand) fir w oder g, bzw. w” oder m,

44 W’ rr W’ rrr W,’ W’
m=-Kfw+v—| m =-K|vw'+— q =-K|wW'+—=—
r r rr

12m, 12m, h h
O, =—3 £ C,=—5 ¢ mitt ——<z<—
h h 2 2
Gestaltanderungsenergiehypothese: G, :\/ Gf + G(ZP —0, §,
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